PROGRAM FUNKCJONALNO UZYTKOWY

Zatacznik nr 2 do SIWZ

dla zaprojektowania i wykonania robét budowlanych obejmujacych: ,,Wykonanie rozbudowania i wdrozenia
istniejacego systemu sygnalizacji napadu i wtamania oraz jego integracje i wizualizacje programowa z

systemami ochrony technicznej w Muzeum Slaskim w Katowicach”

Nr referencyjny sprawy: MS-ZP-DKB-333-28/16

ADRES OBIEKTU: ul. T. Dobrowolskiego 1, 40-205 Katowice

INWESTOR: MUZEUM SLASKIE W KATOWICACH
ul. T. Dobrowolskiego 1, 40-205 Katowice

AUTORZY: Dariusz Korlacki
Marek Bactawek

NAZWY | KODY WSPOLNEGO SLOWNIKA ZAMOWIEN (CPV)

45000000-7 Roboty budowlane

45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach

45312200-9 Instalowanie przeciwwtamaniowych systemow alarmowych
45232332-8 Telekomunikacyjne roboty dodatkowe

31600000-2 Sprzet i aparatura elektryczna

35121700-5 Systemy alarmowe

35121300-1 Osprzet bezpieczenstwa

72268000-1 Ustugi dostawy oprogramowania

72265000-0 Ustugi konfiguracji oprogramowania

72263000-6 Ustugi wdrazania oprogramowania

SPIS ZAWARTOSCI PROGRAMU FUNKCJONALNO-UZYTKOWEGO:

INFORMACJE WPROWADZAJACE
1. Cel opracowania

2. Podstawa opracowania

3. Uwagi ogolne

CZESC OPISOWA
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Iv.

1. Ogolny opis przedmiotu zamoéwienia

1.1. Charakterystyczne parametry okreslajace przedmiot inwestycji
a) Lokalizacja
b) Infrastruktura istniejaca
1.2. Prace projektowe, uzgodnienia, pozwolenia do wykonania i uzyskania
1.3. Zakres prac do wykonania
a) Branza budowlana
b) Branza elektryczna
1.4. Uwarunkowania wykonania przedmiotu zamoéwienia

1.5. Wtasciwosci funkcjonalno-uzytkowe

. Opis wymagan zamawiajacego w stosunku do przedmiotu zamowienia

2.1. Wymagania ogolne
2.2. Wymagania w zakresie prac projektowych
2.3. Wymagania dla prac budowlanych
a) Uwagi ogolne
b) Wymagania dotyczace ochrony srodowiska
¢c) Wymagania dotyczace ochrony przeciwpozarowej
d) Bezpieczenstwo i higiena pracy
e) Ochrona i utrzymanie robot
f) Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

g) Wymagania dotyczace odbioru koncowego

CZESC INFORMACYJNA

1. Przepisy prawne
2. Dysponowanie nieruchomosciami
ZALACZNIKI

INFORMACJE WPROWADZAJACE
1. CEL OPRACOWANIA

Niniejszy Program Funkcjonalno-Uzytkowy zostat opracowany dla Muzeum Slaskiego w Katowicach

w celu opisania przedmiotu zaméwienia na zaprojektowanie i wykonanie robot budowlanych obejmujacych:

»Wykonanie rozbudowania i wdrozenia istniejacego systemu sygnalizacji napadu i wtamania oraz jego
integracje i wizualizacje programowa z systemami ochrony technicznej w Muzeum Slaskim w Katowicach”
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Punkty logiczne PL (zestawy instalacyjne w przestrzeni roboczej Uzytkownika koncowego) rozmieszczone na
poszczegolnych kondygnacjach budynku. Okablowanie strukturalne zrealizowano w oparciu o przewod S/FTP
Kat.7 1200MHz o srednicy zyty 23AWG. W punkcie dystrybucyjnym przewod jest zakonczony na ekranowanych
panelach uniwersalnych (wys.2U) z 24 uniwersalnymi portami 2GHz, natomiast od strony gniazda Uzytkownika
na ekranowanych zestawach instalacyjnych z uniwersalnym ztaczem 2GHz, uchwyt Mosaic 45.

Punkt koncowy PL oparty zostat na uniwersalnym ekranowanym gniezdzie teleinformatycznym 2GHz (z
mozliwoscig wymiany interfejsu koncowego w postaci wktadki, bez zmian w trwatym zakonczeniu kabla na
ztaczu) w uchwycie do osprzetu Mosaik (45x45) montaz podtynkowy, w puszce podtogowej lub z puszka n/t.
Uniwersalne ekranowane ztacze 8-pozycyjne 2GHz zostato zaprojektowane do wspotpracy z drutem miedzianym
o srednicy 0,50 - 0,65mm (24 - 22 AWG), bedacym elementem przewodu 4-parowego podwdjnie ekranowanego
PiMF -S/FTP lub F/FTP o impedancji falowej 100 Ohm.

Proces zarabiania przewodu kabla na ztaczu krawedziowym wymaga zastosowania:
e narzedzia uderzeniowego 110 (ustawienie Low Impact)
e uchwytu montazowego ztacza krawedziowego

e opcjonalnie narzedzia U do otwierania tylnej pokrywy obudowy metalizowanej oraz wzornika dtugosci i
rozmieszczenia par przewodu.

Okablowanie poziome realizowane jest poprzez okablowanie Klasy E / Kategorii 6. Ze wzgledu na przyjete
wymiary przepustow kablowych oraz zaprojektowane trakty prowadzenia przewodow i zwiazane z tym
przeswity, wymagane jest zastosowanie medium transmisyjnego o maksymalnej srednicy zewnetrznej 8 mm.

Trasy prowadzenia przewodow transmisyjnych okablowania poziomego zostaty skoordynowane z istniejgcymi
i wykonywanymi instalacjami w budynku m.in. dedykowana oraz ogoélna instalacja elektryczna, instalacja
centralnego ogrzewania, wody, gazu, itp.

2) System Sygnalizacji Wtamania i Napadu (SSWiN)

System SSWiN zaprojektowano w oparciu o urzadzenia w klasie grade 3. System tworzy siec central
zainstalowanych w poszczegélnych budynkach. Centrale podtaczone sa do sieci LAN. Siecia central zarzadza
oprogramowanie Galaxy.

Elementami generujacymi alarm sa:
e czujniki magnetyczne zainstalowane w bramach i roletach,
e czujniki dualne PIR + MW+AM zainstalowane w korytarzach i pomieszczeniach na poziomie 0,
e czujniki akustyczne zbicia szyby zainstalowane w okolicach glass-box’ow

Kazda z central obstuguje do 520 linii alarmowych. Czterozytowa magistrala systemowa pozwala na przytaczenie
réznego rodzaju modutéw rozszerzajacych: szyfratoréw (LED i LCD), modutéow dodatkowych linii alarmowych,
odbiornikow radiowych (urzadzenia bezprzewodowe i piloty), modutu kontroli dostepu, dodatkowych zasilaczy,
modutu rozszerzajacego pojemnos¢ pamieci zdarzen, dodatkowych wyjsc¢ programowalnych, modutu gtosowego
(komunikaty gtosowe) oraz interfejsu X-10. Wszystkie moduty komunikuja sie z ptyta gtowna centrali za
posrednictwem magistrali systemowej.

3) System Kontroli Dostepu SKD
System kontroli ruchu osobowego zaprojektowano dla ograniczenia dostepu do czesci pomieszczen w budynku.

Do nadzoru oraz zarzadzania systemem zastosowany jest komputer klasy PC wraz z oprogramowaniem (wspolny
dla systemow SSWiN oraz ACC).

Podstawowym elementem identyfikacyjnym jest karta zblizeniowa o zasiegu 8-12 cm wykorzystywana jako
identyfikator.
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Kontrolery, do ktorych sa dotaczone czytniki wyposazone sa w zasilanie awaryjne na min. 4h.
Uzupetnieniem systemu kontroli dostepu jest system wideo interkomow cyfrowych.

W Muzeum Slaskim, system kontroli dostepu (SKD) sktada sie z systemu CEM 2000 SE kontroleréw drzwi eDCM300
i czytnikow iCLASS R30 w raz z dedykowang infrastruktura zasilajaca i kablowa.

4) System Telewizji Dozorowej CCTV
System zrealizowany w oparciu o kamery IP z przetwornikami o rozdzielczosci fizycznej nie mniejszej niz 1mpix.
Rejestracja obrazow odbywa sie na serwerach wyposazonych w macierze dyskowe.

Biezacy podglad oraz przegladanie zarejestrowanych obrazéw poprzez 2 stacje robocze z oprogramowaniem
klienckim w wersji Avigilon Control Center 4 Client.

Serwery z zainstalowanym oprogramowaniem Avigilon Control Center 4 Admin Tool

Stacje robocze zlokalizowane w pomieszczeniu monitoringu.

Najwazniejsze elementy sktadowe platformy Avigilon High Definition Surveillance System:
e  Multi-Megapixel Ip Cameras = kamery IP o rozdzielczosci wielu mega pikseli

e High Definition NVRs lub NVMS = sieciowe rejestratory wideo lub systemy zarzadzania o wysokiej
rozdzielczosci

e High Definition Viewing Client = stanowiska klienckie do wyswietlania obrazu o wysokiej rozdzielczosci

Wszystkie kamery umozliwiaja przesytanie obrazu przy uzyciu potaczen sieciowych Ethernet 1 Gb/s oraz
100BaseTX (zaleznie od poziomu kompresji i liczby obrazéw na sekunde

Szczegdty dotyczace infrastruktury instalacji technicznych zawiera dokumentacja powykonawcza, ktéra zostanie
udostepniona Wykonawcy po podpisaniu umowy.

1.2. Prace projektowe, uzgodnienia, pozwolenia do wykonania i uzyskania

Do zadan w zakresie projektowym naleze¢ bedzie wykonanie dokumentacji projektowej, w tym niezbednych
rysunkow warsztatowych oraz uzupetniajacego ja projektu elektrycznego.

Dokumentacja powinna zawiera¢ w szczegolnosci:

a) projekt elektryczny instalacji elektrycznej, na potrzeby wykonania planowanej inwestycji przez
osobe posiadajaca wazne uprawnienia budowlane do kierowania i sporzadzania projektow
(wykonawcze i projektowe) wymagane ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku - Prawo budowlane w
specjalnosci instalacyjnej w zakresie sieci, instalacji i wurzadzen elektrycznych i
elektroenergetycznych bez ograniczen;

b) uwzglednienie w dokumentacji projektowej takich elementow jak: istniejace wyposazenie
infrastruktury technicznej, funkcjonujace w budynku systemy itp.;

c) uzgodnienie wszystkich powyzszych projektow z Zamawiajacym przed przystgpieniem do
wykonywania poszczegolnych robot;

d) uzyskanie wymaganych zgdd, pozwolen i uzgodnien jezeli z przepisow bedzie wynika¢ taka
koniecznos¢.

1.3. Zakres robét do wykonania

a) Branza budowlana

e Dostawa i utozenie przewodow zgodnie z wykonanym projektem;
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Dostawa i montaz elementow systemu zgodnie z wykonanym projektem;

Dostawa i montaz pozostatych elementow (elementy montazowe, ztaczki, dzielniki, rozgatezniki,
elementy mocujace) zgodnie z wykonanym projektem:;

Wykonanie niezbednych dodatkowych koryt kablowych, kanatow i przepustow dla przewodow
elektrycznych zgodnie z wykonanym projektem;

Wykonanie atestowanego uszczelnienia ogniowego naruszonych lub wykonanych nowych
przepustow;

Przywrécenie obiektu do stanu przed rozpoczeciem robot;
Niezbedne roboty towarzyszace;

Uzupetnienie ewentualnych ubytkéow powstatych na wskutek wykonywania robot zwiazanych z
otworowaniem, wraz z zasklepieniem powstatych otworéw i malowaniem, zgodnie kolorem
podtoza ktorego dotyczyty roboty;

Wykonanie adaptacji przestrzeni zgodnie z wykonanym projektem.

b) Branza elektryczna

Rozbudowa infrastruktury elektrycznej, jesli zajdzie taka koniecznosc¢, zgodnie z wykonanym
projektem.

1.4. Uwarunkowania wykonania przedmiotu zamoéwienia

a) Zamawiajacy wymaga:

opracowania dokumentacji projektowej,

uzgodnienia dokumentacji projektowej z Zamawiajacym oraz rzeczoznawca p.poz. (jesli zajdzie
taka koniecznosc),

wykonania dokumentacji powykonawczej (dokumentacja winna by¢  przygotowana
i przekazana Zamawiajacemu w wersji papierowej 3 egz. oraz elektronicznej (pdf, doc., dwg) 1
egz.

b) Weryfikacja i sprawdzanie dokumentacji projektowej

Jezeli prawo lub wzgledy praktyczne wymagaja, aby niektére dokumenty Wykonawcy byty
poddane weryfikacji przez osoby uprawnione lub uzgodnione przez odpowiednie instytucje, to
przeprowadzenie weryfikacji lub uzyskanie uzgodnien bedzie przeprowadzone przez Wykonawce
w ramach wynagrodzenia umownego, przed przedtozeniem tej dokumentacji do zatwierdzenia
przez Zamawiajacego,

Dokonanie weryfikacji lub uzyskanie uzgodnien nie przesadza o =zatwierdzeniu przez
Zamawiajacego, ktory odmowi zatwierdzenia w kazdym przypadku, kiedy stwierdzi, ze dokument
Wykonawcy nie spetnia wymagan przedmiotu zamowienia,

Zamawiajacy w celu opracowania projektu udostepni Wykonawcy niezbedne rysunki i opisy
z projektu wykonawczego budowy nowej siedziby Muzeum Slaskiego (w plikach pdf) oraz wglad
do dokumentacji powykonawczej obiektu nowej siedziby Muzeum Slaskiego. Wszelkie brakujace
dane, niedostepne w dokumentacji projektowej i powykonawczej, Wykonawca bedzie
zobowiagzany pozyskac i sprawdzi¢ we wtasnym zakresie.

1.5. Witasciwosci funkcjonalno-uzytkowe
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Wykonanie wszystkich prac i robot uwzglednionych w rozdziatach 1.2 ,Prace projektowe, uzgodnienia,
pozwolenia do wykonania i uzyskania” oraz 1.3. ,,Zakres robot do wykonania” pozwoli na wykonanie instalacji,
zgodnie z obowiazujacymi przepisami budowlanymi i przepisami z zakresu ochrony przeciwpozarowej, a takze
z zgodnie z zasadami poszanowania energii.

Oferowane rozwigzanie ma zapewni¢ petng funkcjonalno$¢ uzytkowa oraz petna integracje z istniejacym
systemem SWiN.

2. Opis wymagan zamawiajacego w stosunku do przedmiotu zaméwienia

2.1. Wymagania ogblne

Przedmiotem zamoéwienia jest: zaprojektowanie i wykonanie robot budowlanych obejmujacych: ,,Wykonanie
rozbudowania i wdrozenia istniejacego systemu sygnalizacji napadu i wtamania oraz jego integracje i
wizualizacje programowa z systemami ochrony technicznej w Muzeum Slaskim w Katowicach”

Instalacja musi zosta¢ wykonana zgodnie z instrukcja instalacyjna i serwisowa istniejacego systemu.
W ramach realizacji rozbudowy i integracji systeméw, Zamawiajacy wymaga:
o Dostarczenia wszystkich niezbednych przewodow do potaczen logicznych;

e Dostarczenia przez Wykonawce wszystkich niezbednych licencji programowych do wykonania
przedmiotu zamdwienia i integracji systemow. Licencje dostarczone przez Wykonawce nie moga by¢
licencjami abonamentowymi lub chmurowymi. Zamawiajacy nie moze ponosic z tytutu wykorzystanych
licencji dodatkowych kosztow;

e Zapewnienia mozliwosci bezptatnej aktualizacji catosci dostarczonego oprogramowania przez okres co
najmniej 7 lat od daty odbioru systemu integracji .

1) W zakresie instalacji / rozbudowy SSWiN:
a) poziom P-2
» Dozbrojenie drzwi w czujki PIR+MW+AM w pomieszczeniach:
e a.p-2.2.86 magazyn rezerwowy 2 szt.

e a.p-2.2.70 magazyn aklimatyzacyjny / cargo 1 szt.

> Dozbrojenie drzwi w sygnalizator dzwiekowo-optyczny uruchamiany przy zataczeniu PWE (Przycisk
Wyjscia Ewakuacyjnego):

e Dp-2.115 1szt.
e Dp-2.122 1szt.
e Dp-2.126 1szt.

» Dozbrojenie drzwi w czujki PIR+MW+AM w pomieszczeniach.

o Ap-2.3e5 1 szt.
o Ap-2.3w5 1 szt.
o Ap-2.3e3 1 szt.
e Ap-2.3e2 1 szt.
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o Ap-2.3e1 1 szt.
e Ap-2.3e6 1 szt.
» Dozbrojenie w czujke zewnetrzng mikrofalowa drzwi szachtu dla oddymiania w MS CH

» Dozbrojenie w czujke PIR+MW kanatu wentylacyjnego w rozdzielni RG

b) poziom P-4
» Dozbrojenie drzwi w czujki PIR+MW+AM

o A.p-4.177 magazyn G 2 szt.

e A.p-4.193 magazyn F 2 szt.

e A.p-4.176 magazyn E 1 szt.

e A.p-4.192 magazyn D 3 szt.

e A.p-4.171 magazyn C 1 szt. oraz 1 szt. zabezpieczajaca klape nadmiarowa
o A.p-4.191 magazyn B 1 szt.

o A.p-4.190 magazyn A 2 szt.

e A.p-4.170 magazyn opakowan 2szt

e A.p-4.172 magazyn sprzetu wystawienniczego 2 szt.

e A.p-4.173 magazyn wydawnictw 1 szt.

» Dozbrojenie drzwi w czujki PIR+MW+AM w pomieszczeniach

e Ap-4.3e6 1 szt.
e Ap-4.3e5 1szt.
o Ap-4.3e4 1 szt.
o Ap-4.3e3 1 szt.
o Ap-4.3e2 1 szt.
e Ap-4.3et 1 szt.

> Dozbrojenie drzwi w sygnalizator dzwiekowo-optyczny uruchamiany przy zataczeniu PWE

e Dp-4.094 1 szt.
e Dp-4.108 1 szt.
e Dp-4.111 1 szt.
e Dp-4.129 1 szt.
e Dp-4.130 1 szt.
e Dp-4.132 1 szt.
e Dp-4.101 1 szt.
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Minimalne parametry techniczne i funkcjonalne dla urzadzen wymaganych do wykqnania rozbudowy
systemu SSWiN w celu uzupetnienia zabezpieczenia wskazanych obszarow Muzeum Slaskiego przy ul.
Dobrowolskiego 1 w Katowicach:

a) Modut podcentrali/koncentratora bez zasilacza

W ramach przedmiotu zamoéwienia przewiduje sie rozbudowe istniejacego systemu alarmowego (SSWiN Galaxy)
o moduty rozszerzen linii dozorowych umozliwiajace podtaczenie sygnatéw alarmowych z nowoprojektowanych
czujek ruchu. Ponadto zaktada sie wykorzystanie modutow do sterowania urzadzen wykonawczych
(sygnalizatoréw). Moduty muszg by¢ umieszczane w obudowie systemowej modutu rozszerzen z zasilaczem.
Moduty wewnatrz obudowy nalezy mocowac w sposob sztywny na metalowych odstepnikach (nie dopuszcza sie
stosowania odstepnikow plastikowych).

Parametry:

e Komunikacja modutu z centrala z wykorzystaniem protokotu komunikacyjnego RS485 i standardu transmisji
zgodnego z zastosowana na obiekcie centrala alarmowa.

e Modut wyposazony w minimum 8 programowalnych wejs¢ linii dozorowych i 4 programowalne wyjscia.

e Wejscia modutu muszg umozliwia¢ monitorowanie urzadzen w trybie minimum 3EOL (obstuga antymaskingu
jako 3 parametr linii dozorowej).

e Modut powinien byc zasilany napieciem 12VDC (zakres: od 10,5 do 16,0 V) i pobieraé prad o maksymalnej
wartosci 40-mA.

e Obecnos¢ modutu w systemie oraz parametry techniczne musza by¢é monitorowane w trybie on-line
z wykorzystaniem magistrali systemu alarmowego.

e Odtaczenie modutu od systemu moze odbywac sie wytacznie w trybie serwisowym centrali. W innym
przypadku system powinien zgtosi¢ sabotaz modutu.

b) Dualne czujniki ruchu PIR +MW+AM

W ramach rozbudowy systemu zabezpieczen wykonawca dostarczy, zamontuje i skonfiguruje odpowiednia ilos¢
dualnych czujnikéw ruchu. Detektory musza by¢ wyposazone w dwa tory wykrywania ruchu: podczerwieni
i mikrofalowy. Wymaga sie zastosowania czujnikow z optyka lustrzang. Czujki musza ponadto posiadac funkcje
antymaskingu (AM) umozliwiajaca wykrycie zastoniecia przez intruza nadzorowanego obszaru.

Parametry:
e Programowalny zasieg detekcji (minimum 4 obszary w zakresie co najmniej od 8 do 15 metrow)

e Mozliwosc zastosowania wymiennej optyki kurtynowej (zwiekszenie zakresu dziatania detekcji kurtyny PIR
min. 30 metrow)

e Regulowana czutos¢

e Cyfrowa analiza sygnatu

e Kat detekcji: minimum 80 st. poziomo i 60 st. pionowo
e Niski pobér pradu, maksymalnie 10 mA

e Zgodnos¢ z PN-EN 50131 dla Stopnia 3 (Grade 3)

e Automatyczna kompensacja temperatury

e Konfigurowalny sposéb detekcji: PIR i MW oraz PIR lub MW (obstuga logiki OR oraz AND)
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c) Zewnetrzne czujki mikrofalowe

W ramach rozbudowy systemu zabezpieczen wykonawca dostarczy, zamontuje i skonfiguruje zewnetrzna czujke
mikrofalowa do ochrony szachtu do oddymiania w MSCH.

Parametry:
e Zasieg dziatania czujki nie mniejszy niz 20 m
e Komputerowa regulacja czutosci
e Temperatura pracy w zakresie min. -35°C +60°C
e Maksymalny pobor pradu na poziomie 150 mA
o Kat detekcji: minimum 90 st. poziomo, 40° pionowo
o Cyfrowa analiza sygnatu przychodzacego
e Cyfrowy antymasking
e Zgodnosc¢ z PN-EN 50131 dla Stopnia 3 (Grade 3)

e Zabezpieczenie mechaniczne czujki przed niekorzystnymi warunkami atmosferycznymi

d) Sygnalizatory wewnetrzne

W ramach przedmiotu zamowienia wymaga sie zainstalowania wewnetrznych sygnalizatoréow optyczno-
akustycznych, ktére alarmowac¢ beda o uzyciu/wcisnieciu zielonego przycisku ewakuacyjnego stosowanego
w systemie kontroli dostepu.

Parametry:
e Zasilanie z systemu alarmowego 12VDC

e Maksymalny pobor pradu na poziomie 100 mA (opt+aku)

e Moc akustyki na minimalnym poziomie 110 dB

o Wykrywanie sabotazu zdjecia pokrywy i oderwania od podtoza
e Zgodnosc¢ z PN-EN 50131 dla Stopnia 3 (Grade 3)

e Automatyczna sygnalizacja odciecia od centrali /sabotaz/

e Zasilanie awaryjne z baterii litowej

e) Okablowanie magistralowe systemu alarmowego

W ramach rozbudowy systemu alarmowego nalezy zastosowac przewody dedykowane do transmisji
w standardzie RS485. Przewdd musi spetniac wymagania dla ekranowanego kabla telekomunikacyjnego kategorii
3.
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Parametry:
e Przewdd nie wiecej niz dwuparowy (4 zyty), przeznaczony do instalacji wewnetrznych
e Dwie skrecone, oddzielnie ekranowane pary o przekroju minimalnym 0,75 mm? kazda
e Przewod miedziany typu ,,linka” sktadajacy z minimum 7 ocynowanych nitek

e Cztery rézne kolory izolacji zyt celem rozrézniania odpowiednich sygnatow

f) Okablowanie czujnikow systemu alarmowego

W ramach rozbudowy systemu alarmowego nalezy zastosowacC przewody stacyjne pomiedzy modutami
a czujnikami i urzadzeniami wykonawczymi. Przewodd powinien posiadac¢ trzy pary przewodow i musi byc
ekranowany.

Parametry:
e Srednica znamionowa zyt min 0,5 mm

e Rezystancja petli zyt max 195,6 Q/km

e Rezystancja izolacji zyt min 200 MQ x km

e Odpornosc izolacji zyt na napiecie probiercze w ciggu 1 minuty
o Napigcie przemienne 1000 V

e Napiecie state 1500 V

e Pojemnos¢ skuteczna par /max/ 150 nF/km

Zamawiajacy wymaga 24 miesiecznej gwarancji na dostarczony sprzet, elementy instalacyjne oraz konfiguracje
catego systemu.

Zamawiajacy wymaga dostarczenia sprzetu fabrycznie nowego pochodzacego z oficjalnego kanatu sprzedazy
producenta.

Zamawiajacy wymaga jak najmniejszej ingerencji w strukture budynku. Zamawiajacy dopuszcza prowadzenie
wszystkich przewodéw wymaganych do prawidtowej pracy systemu istniejacymi trasami kablowymi oraz
wykorzystanie (w miare dostepnosci) istniejacej sieci LAN.

g) Wytyczne w zakresie prowadzenia przewodow

Przeprowadzone zostanie min. osiem tras kablowych z pomieszczenia monitoringu P+1 do pomieszczenia P+2
MDF zgodnie z istniejacym obecnie w budynku standardem okablowania, szczegétowy opis standardu w czesci Il.,
Yust. 1., pkt.1.1., lit b) ppkt. 1. ,sie¢c LAN”.

Wymagane jest doposazenie szafy kablowej na poziomie P+2 MDF w panel krosowy ACO Ultra 2Ghz Quick-Fit wraz
z osmioma niezbednymi, kompatybilnymi wktadkami sieciowymi Kat. 6 do systemu ACO PLUS.

Pomieszczenie P+1 Monitoring zostanie doposazone min. o$mioma gniazdami logicznymi wraz z wymiennymi
wktadkami zgodnymi z istniejacym w budynku standardem ACO PLUS , szczegdtowy opis standardu w czesci Il.,
ust. 1., pkt.1.1., lit b) ppkt. 1. sie¢ LAN

Na wykonanej instalacji sieci LAN Wykonawca zobowiagzany jest do przeprowadzenia procesu certyfikacji zgodnie
Zz wymogami producenta przewoddw i osprzetu w celu uzyskania gwarancji producenta.

Wykonawca udzieli gwarancji na wykonane okablowanie sieci LAN, gwarancja zgodna z standardem producenta
min. 25 lat.

Przewody strukturalne zostana rozprowadzone w korytarzach na korytach instalacyjnych, zas w pomieszczeniach
przewody zostang poprowadzone rownolegle do przewodow elektrycznych (w zaleznosci od obszaru:
podtynkowo, natynkowo, lub w kanatach podtogowych. Nalezy stosowac¢ przewody w powtokach trudnopalnych
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- LSZH (LSOH). Przy prowadzeniu tras kablowych nalezy zachowaé bezpieczne odlegtosci od innych instalacji. W
przypadku traktow, gdzie przewody sieci teleinformatycznej i zasilajacej biegng razem i rownolegle do siebie
nalezy zachowac odlegtos¢ (rozdziat) miedzy instalacjami (szczegolnie zasilajaca i logiczna), co najmniej 50 mm
lub stosowac¢ metalowe przegrody.

Minimalne wymagania elementéw okablowania strukturalnego to Kategoria 6 (komponenty)/Klasa E (wydajnos¢
catego systemu);

Do kazdego nowo zaprojektowanego punktu logicznego nalezy doprowadzi¢ przewdd skretkowy 4-parowy, ktory
nalezy rozprowadzi¢ zgodnie z trasami pokazanymi na planach (podktadach budowlanych). Ze wzgledu na
przyjete wymiary przepustow kablowych oraz zaprojektowane trakty prowadzenia przewodow i zwigzane z tym
przeswity, wymagane jest zastosowanie medium transmisyjnego o maksymalnej srednicy zewnetrznej 8 mm.
Nie dopuszcza sie przewodow o wiekszej srednicy zewnetrznej. Przewdd ten ma spetnia¢ wymagania stawiane
komponentom Kategorii 6 przez obowiazujace specyfikacje norm, rownoczesnie zapewniajac petng zgodnos¢ z
nizszymi kategoriami okablowania.

Okablowanie poziome wykorzystane w projekcie musi spetnia¢ nastepujagce wymagania techniczne:

Rodzaj sieci: ekranowana

Rodzaj przewodu: S/FTP 1200MHz

Kategoria komponentow: Kat. 6 wg PN-EN 50173-1:2007

Wydajnosc systemu: Klasa E wg PN-EN 50173-1:2007

Pasmo przenoszenia: 250 MHz

Typ instalacji: podtynkowa, podpodtogowa, istniejace trasy
Rozprowadzenie przewodow na korytarzu: koryta kablowe

Doprowadzenie przewodow do PEL-a: podtynkowo, podpodtogowo, istniejace trasy
Montaz PEL-a: uchwyt Mosaic

maksymalna odlegtos¢ pomiedzy PEL, a MDF/IDF <100m

Podczas montazu okablowania muszg by¢ spetnione nastepujgce warunki:

e musi by¢ zachowana ciagtos¢ ekranu przewodu od nadajnika do odbiornika. W kazdym przypadku ekran
przewodu powinien byc dotaczony na dwoch koncach do zaciskow lub gniazd;

e ekran przewodu powinien miec niska impedancje przejscia zgodnie z norma PN-EN 50173:2007;

e ekran przewodu powinien catkowicie otacza¢ przewdd na catej dtugosci. Kontakt ekranu wykonany
punktowo za pomoca przewodu wyprowadzajacego bedzie mato przydatny przy wysokich czestotliwosciach;

e ekranowanie musi by¢ kontynuowane za pomoca odpowiednich potaczen miedzy sasiednimi ekranami;

e nalezy unika¢ (nawet matych) nieciggtosci w ekranowaniu: np. otworéow w ekranie, splecen, petli;
nieciggtos¢ wymiarow rzedu od 1% do 5% dtugosci fali moze zmniejszy¢ catkowita efektywnos¢ ekranowania.

2) W zakresie wykonania / wdrozenia oprogramowania do integracji i wizualizacji systeméw ochrony
technicznej znajdujacych sie na wyposazeniu Muzeum Slaskiego w Katowicach (obiekty przy ul.
Dobrowolskiego 1)

W celu usprawnienia pracy obstugi systemow zabezpieczen obiektu oraz zwiekszenia wykrywalnosci dziatan
niepozadanych, Wykonawca dostarczy i skonfiguruje system wizualizacji istniejacego systemu zabezpieczen
(SSWiN Galaxy Dimension) oraz umozliwi integracje z co najmniej 60 wskazanymi kamerami funkcjonujacego na
obiekcie systemu CCTV. W ramach integracji i wizualizacji, Wykonawca przeprowadzi aktualizacje
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oprogramowania Avigilon Control Center 4 Client do wersji 5.8. Zamawiajacy informuje, iz przekaze Wykonawcy
pakiet instalacyjny.

Do transmisji obrazu Wykonawca wykorzysta najlepszy dostepny protokoét. Matryca integracji kamer ze strefami
chronionymi SSWiN zostanie przedstawiona przez Zamawiajacego na etapie realizacji przedmiotu zamoéwienia.
System swoim zasiegiem ma objac catos¢ obecnie funkcjonujacego systemu alarmowego wraz z planowana
rozbudowa i modernizacja. Wykonana instalacja nie moze pogarsza¢ parametrow pracy istniejacych systemow
objetych integracija.

System Integracji i Wizualizacji (oprogramowanie)

Parametry i funkcje systemu wizualizacji i integracji:

e Prezentacja graficzna aktualnego stanu grup, linii oraz wyjs¢ musi by¢ realizowana w postaci ikon, pol
graficznych stanowiacg ich reprezentacje. Zmiana wygladu komponentéw musi nastepowaé dynamicznie
zgodnie ze zmiang stanu elementu ktory reprezentuje. Komponenty graficzne musza by¢ umieszczane na
podktadach graficznych przedstawiajacych chronione obszary lub pomieszczenia;

e Wizualizacja obiektu oprocz dynamicznego prezentowania stanu systemu musi charakteryzowac sie
prowadzeniem uzytkownika w stanie alarmowym od planu najbardziej ogoélnego (plan obiektu ze
wskazaniem kondygnacji lub miejsca gdzie zaistniat alarm) do planu najbardziej szczegotowego
umozliwiajacego identyfikacje poszczegoélnych czujnikow z doktadnoscia co do pomieszczenia i miejsca
montazu;

e System wizualizacji musi umozliwi¢ wykonywanie takich czynnosci jak: zataczenie/wytaczenie grup systemu
alarmowego, anulowania i reset alarmow, sterowanie wyjs¢, omijanie linii dozorowych, synchronizacja
czasu komputera z czasem centrali alarmowej;

e Poza prezentacja graficzng system musi umozliwia¢ tworzenie tekstowej prezentacji danych poprzez
konfigurowalne rejestry zdarzen. W rejestrze zdarzen musza byc¢ rozrozniane trzy podstawowe typy
zdarzen:

= zdarzenia informujace o stanie systemu,

= zdarzenia aktywne (alarmy), wymagajace podjecia czynnosci,

= potwierdzenia zapoznania sie z trescia zdarzenia, ewentualnie zapoznania sie z procedurg
postepowania w zwiazku z powstatym alarmem oraz skomentowania zdarzenia;

e Oprogramowanie musi umozliwia¢ czasowe blokowanie poszczegolnych linii w tym linii 24 godzinnych takich
jak bariery czy czujniki zbicia szkta;

e Oprogramowanie musi posiadac¢ funkcje systemu klasy VMS (Video Management System), umozliwiajace
w petnym zakresie zarzadzanie systemem kamer telewizji przemystowej CCTV IP (archiwizacja,
wyswietlanie obrazu, opcjonalnie: analiza obrazu online i zapisanego);

e Oprogramowanie musi umozliwia¢ budowanie powigzan pomiedzy zdarzeniami systemu alarmowego oraz
wyswietlaniem poszczegoélnych scenariuszy/uktadow video z wybranych kamer IP w tym sterowanie kamer
PTZ;

e Oprogramowanie musi umozliwiac¢ zapis metadanych na obrazie z kamer w momencie wystapienia zdarzen
alarmowych tak aby umozliwic tatwe wyszukiwanie nagrania na podstawie filtrow zwigzanych z systemem
alarmowym;

e System musi dziata¢ w oparciu o architekture Serwer-Klient;

e System musi by¢ skalowalny i umozliwi¢ zastosowanie nieograniczonej liczby poszczegolnych sktadowych
systemu (serwery, stacje robocze, instalowane urzadzenia). System musi umozliwia¢ rozbudowe wraz
z planowanym wzrostem klasy zabezpieczenia obiektu w sposob liniowy i przewidywalny finansowo;

e Kontrola kamer obrotowych za pomoca: myszy, okna dialogowego, joysticka USB;

e Mozliwosc synchronicznego przegladania archiwum z wielu kamer;
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Petna kompatybilnos¢ z kamerami dziatajacymi w standardzie ONVIF i PSIA;
Bezptatne aktualizacje bazy zintegrowanych kamer;
Darmowe aktualizacje oprogramowania;

Brak limitacji ilosciowej podtaczonych kamer, serwerdw, klientéw zdalnych, uzytkownikow
i administratoréw systemu - system licencjonowany w zaleznosci od wymagan;

Wsparcie dla przekaznikow i mikrofonow wbudowanych w kamere (dla kamer zintegrowanych);
Rozdzielona architektura systemu;

Mikromodutowa architektura jadra programu;

Mozliwosc tworzenia interaktywnych plandw obiektow wraz ze sterowaniem zintegrowanymi systemami;
Nieograniczona liczba scenariuszy sterowania zdarzeniami;

Powiadamianie o zdarzeniach, alarmach, detekcji ruchu za pomoca:

Wysytania wiadomosci e-mail,

Notyfikacji wideo na monitorze w dowolnej postaci,

Wyswietlenia obrazu z odpowiedniej kamery,

Wyzwolenia odpowiedniego presetu odpowiedniej kamery obrotowej PTZ,
Notyfikacji dzwiekowej,

Notyfikacji za pomoca narzedzi wbudowanych w kamere (tj. gtosnik, przekaznik),
Uruchomienia zewnetrznego programu;

Alarm antysabotazowy przy probie manipulacji kamera;

Mozliwosc obligatoryjnego wpisania notatki co do faktu wystapienia danego zdarzenia alarmowego oraz
jego klasyfikacji;

Mozliwosc jednoczesnego przegladania archiwum wideo i obserwacji obrazu rzeczywistego;
Mozliwosc wyswietlenia przypomnienia o zblizajacym sie: uptywie okresu gwarancyjnego, serwisie;

Mozliwos¢ zmiany ikon poszczegolnej grupy obiektow na wizualizacji; obrotu ikony o dowolny kat
(mozliwos¢ przyporzadkowania dowolnej ikony dla danego typu kamery);

Nie dopuszcza sie jakichkolwiek licencji o charakterze odnawialnym /terminowych/, dopuszcza sie
wytacznie licencje jednorazowe;

Zapewni¢ mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania central alarmowych Galaxy z systemem zarzadzania
przez co najmniej 7 lat;

Interfejs uzytkownika musi by¢ w jezyku polskim.

a) Wirtualny serwer systemu integracji

Serwer zostanie zainstalowany i skonfigurowany w oparciu o zasoby sieciowe (infrastrukture) Zamawiajacego,
wg wytycznych i w koordynacji z dziatem IT. Na serwerze, Wykonawca zainstaluje oprogramowanie do integracji
systeméw SSWiN oraz CCTV. Gtownym zadaniem serwera jest przetrzymywanie bazy danych oprogramowania,
konfiguracji poszczegolnych systemoéw oraz archiwum dla materiatu Video obstugiwanych w ramach systemu
integracji kamer.

Parametry:

System operacyjny pod serwer integracji zostanie zainstalowany na wskazanej przez Zamawiajacego
maszynie wirtualnej.
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Oprogramowanie integracyjne zostanie zainstalowane pod kontrola systemu Windows 2012R2

Parametry maszyny wirtualnej:

Pamie¢ operacyjna min. 8GB maks. 32GB (skalowalne)
Karta sieciowa min. 2 przepustowosc Gigabit Ethernet

Przypisanie od 4 do 8 rdzeni (skalowalne)

b) Macierz dyskowa wirtualnego serwera systemu integracji do zapisywania materiatéw wynikajacych
ze zdarzen

Pojemnosc: zainstalowane nosniki pamieci - cztery dyski twarde o pojemnosci min. 4TB

obstuga systemu RAID 0,1,5,6

min. 12 zatok obstugujacych dyski twarde

obudowa typu RACK 19” z szynami montazowymi

min. 4 interfejsy sieciowe o przepustowosci min. 1 GB kazdy, z obstuga agregacji przepustowosci
Pozostawianie uszkodzonych nosnikow danych u klienta (gwarancja min. 24 miesiace)

Podtaczenie do serwera integracji i udostepnienie zasobéw macierzy dla oprogramowania integracyjnego

Macierz musi mie¢ mozliwosc¢ rozbudowy pojemnosci o minimum dwa dodatkowe moduty o porownywalnej
pojemnosci pamieci kazdy.

c) Stacja robocza systemu integracji - dwumonitorowa

Do obstugi zintegrowanego systemu nalezy przewidzie¢ dedykowang stacje robocza z zainstalowanym
oprogramowaniem klienckim. Stacja obstugiwac¢ bedzie dwa monitory dedykowane do pracy ciagtej. Nalezy
stosowac komputer wyposazony w komponenty dedykowane do pracy ciagtej.

Parametry:
Obudowa Mid-Tower; HDD 4x3,5"; 2x USB 2.0; 1x 500W

Procesor: Procesor wielordzeniowy zaprojektowany do pracy w urzadzeniach przenosnych klasy x86, 64-
bitowy lub procesor o rownowaznej wydajnosci osiagajacy wynik min. 7400 w tescie Passmarka -
Performance Test 8.0. Narzedzie Performance Test oraz wyniki testow dostepne odpowiednio pod adresami
http//www.passmark.com/download/pt_download.htm http//www.cpubenchmark.net/cpu_list.php
w kolumnie ,,Passmark CPU Mark. W przypadku braku zaoferowanego przez Wykonawce procesora na w/w
liscie, Wykonawca obowiazany jest przeprowadzic test Passmarka.

Pamie¢ RAM: 16GB DDR4 ECC 2133MHz Niebuforowana

Karta sieciowa: 2 x RJ-45 (porty Gigabit Ethernet)

Dedykowana karta graficzka do obstugi min. 4 monitorow
Naped DVD-RW +/-

Dysk systemowy SSD 120GB 2,5°; SATA 6G, 770 TBW /3.5 DWPD
mysz, klawiatura

System operacyjny: Stabilny system operacyjny w jezyku polskim, w petni obstugujacy prace w domenie
i kontrole uzytkownikow w technologii Active Directory, zcentralizowane zarzadzanie oprogramowaniem
ikonfiguracje systemu w technologii Group Policy w jego obecnie najnowszej dostepnej wersji.

16 / 22



Zastosowanie niniejszego systemu operacyjnego wynika z koniecznosci zapewnienia kompatybilnosci
z obecnie uzytkowanymi przez Zamawiajacego systemami.

e Gwarancja min. 24 miesiace, typ Next Business Day

Nosniki danych w wypadku naprawy gwarancyjnej pozostaja u Zamawiajacego.

d) Monitor do stacji roboczej systemu integracji

Do stacji roboczej systemu integracji podtaczone beda minimum dwa monitory o przekatnej minimum 27 cali.
Nalezy stosowac monitory dedykowane do systemdw monitoringu wizyjnego i przystosowane do pracy 24/7.
Wymaga sie stosowania serii monitorow wyposazonych w mechanizmy zmniejszonej emisji niebieskiego $wiatta
i uciazliwego dla oka migotania.

Parametry:
e Przekatna ekranu: min. 27”7,

e Rodzaj matrycy: IPS LED,

e Proporcja obrazu: 16:9,

e Katy widzenia: minimum 178°/178°,

o 1los¢ wyswietlanych kolorow: minimum 16M,

e Rozdzielczos¢: minimum Full HD, 1920px x 1080px
¢ Regulowane: wysokos¢ podstawy, kat nachylenia, przekrecanie,
e Jasno$¢: minimum 300 cd/mm?,

e Kontrast dynamiczny: 20 000 000:1,

e Ztacza min.: HDMI, D-sub, DVI-D,

e Wbudowany gtosniki min. 2 x 2W

e Funkcja PIVOT,

e Montaz w standardzie VESA

e Gwarancja min. 24 miesigce, typ Next Business Day

e) Zdalny Klient

Na wskazanym komputerze Zamawiajacego nalezy uruchomic i skonfigurowac funkcje zdalnego klienta.

Zamawiajacy min. 24 miesiecznej gwarancji na dostarczony sprzet, elementy instalacyjne oraz konfiguracje
catego systemu.

Zamawiajacy wymaga dostarczenia sprzetu fabrycznie nowego pochodzacego z oficjalnego kanatu sprzedazy
producenta.

2.2. Wymagania w zakresie prac projektowych

1)  Wykonawca uwzgledni w dokumentacji projektowej aktualny stan obiektu, elementéow konstrukcyjnych,
wykonczeniowych i instalacji, zweryfikowane na miejscu.

2) Projekt winien uwzglednia¢ aktualne wymogi stawiane przez przepisy obiektom uzytecznosci publicznej
w zakresie ochrony przeciwpozarowej.
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3) Rozwiazania przyjete w projekcie musza zapewni¢ funkcjonalnos¢ obiektu w potaczeniu
Z bezpieczenstwem uzytkowania i bezpieczenstwem zwiedzajacych oraz eksponatow.

4) Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze sie koniecznym uzupetnienie projektu, Wykonawca sporzadzi
brakujace rysunki lub specyfikacje niezbedne do wtasciwego wykonania przedmiotu zamoéwienia w ramach
ceny oferty.

2.3. Wymagania dla robét budowlanych

1) Jezeli zasilanie urzadzen systemu nie bedzie mozliwe do zrealizowania w oparciu o istniejaca sie¢ AC 230V,
Wykonawca musi wykonac instalacje zgodnie z projektem oraz standardami technicznymi i polskim prawem.

2) Muzeum Slaskie nie zapewnia ciagtosci zasilania - czas przetaczenia na tacze zapasowe wynosi ok 4-5 s.
Wykonawca zapewni backup na czas przetaczenia zasilania.

3) Wykonana instalacja przechodzi na wtasno$¢ Muzeum Slaskiego, a Zamawiajacy przejmuje wszelkie prawa
autorskie i majatkowe do projektow branzowych instalacji, oraz prawa zalezne do tych projektow.

4) Wymagana jest min. 2 letnia gwarancja na wykonana przez Wykonawce instalacje, oraz zapewnienie jej
prawidtowego funkcjonowania w okresie gwarancji bez ponoszenia przez Zamawiajacego dodatkowych
kosztow.

5) Wymagane jest przejecie dwuletniej gwarancji na konfiguracje i funkcjonowanie istniejacego systemu
w ramach ktorego prowadzone beda roboty w zakresie rozbudowy danego systemu.

6) Wykonawca wykona wszelkie inne niezbedne do realizacji przedmiotu zamoéwienia roboty konieczne do
prawidtowego funkcjonowania instalacji.

7) Zamawiajacy nie dopuszcza prowadzenia instalacji w sposob widoczny i odbiegajacy od standardow
przyjetych dla poszczegélnych przestrzeni obiektow.

8) Zamawiajacy wymaga wykonywania robot w przestrzeniach ekspozycyjnych oraz w strefach przylegtych
(wytaczajac warsztat mechaniczny / kuznie) tylko w poniedziatki czyli w dniach zamkniecia Muzeum
Slaskiego dla zwiedzajacych, badz w godzinach nocnych, co kazdorazowo bedzie przedmiotem odrebnych
uzgodnien z Zamawiajacym.

a) Uwagi ogblne

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania przedmiotu zamoéwienia na podstawie uprzednio wykonanej
dokumentacji projektowej, ktéra wczesniej zostata zaakceptowana przez Zamawiajacego oraz posiada wszelkie
inne uzgodnienia i zezwolenia nie opisane w Programie, a ktorych uzyskanie okazato sie konieczne.

Wszelkie roboty prowadzone beda zgodnie z przyjetymi w Polsce normami, instrukcjami i przepisami.
Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu do zaakceptowania harmonogram robot, wykaz materiatdow, urzadzen
i technologii stosowanych przy wykonaniu robot.

Przygotowanie terenu budowy

e Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy w terminie okreslonym w umowie o wykonanie niniejszych
przedmiotu zamdwienia oraz wskaze punkty poboru wody, energii elektrycznej oraz pomieszczenia sanitarne,
z ktorych beda mogli korzystac robotnicy.

e Zamawiajacy nie zapewnia dozoru mienia Wykonawcy. Zamawiajacy wymaga rowniez biezacego usuwania
Z pomieszczen gruzu i odpadow oraz ich wyrzucanie do kontenerow ustawionych na zewnatrz na terenie
nalezacym do Zamawiajacego.

e Wykonawca zobowiazany jest w ramach wynagrodzenia umownego zapewni¢ wykonywanie robdt zwiazanych
z realizacja przedmiotu zamoéwienia w sposob niepowodujacy zapylenia przestrzeni Muzeum poprzez
uzywanie odkurzaczy przemystowych sprzezonych z elektronarzedziami wraz ze stosowaniem np. oston,
tuneli foliowych lub Scian tymczasowych oddzielajacych prowadzone roboty przy wykonywaniu przedmlotu
zamowienia od pozostatej przestrzeni Muzeum Slaskiego.
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e Na Wykonawcy spoczywa obowiazek odtworzenia przestrzeni Muzeum do stanu poprzedniego
niepogorszonego w przypadku udokumentowanych zniszczen wynikajacych z prowadzenia robot - dotyczy to
catej przestrzeni siedziby Muzeum Slaskiego oraz instalacji mogacych ulec uszkodzeniu lub zabrudzeniu. W
szczegolnosci dotyczy to instalacji wentylacji mechanicznej. Wykonawca ponosi petng odpowiedzialnos¢ za
utrzymanie miejsc mu przekazanych w zadawalajacym stanie od momentu przejecia do czasu odbioru przez
Zamawiajacego, a takze utrzymania czystosci w miejscu prowadzenia robot.

e Wykonawca musi przewidzie¢ i wykonac¢ zabezpieczenie zainstalowanych i funkcjonujacych systemow
i urzadzen przed uszkodzeniem, czy zapyleniem. Ponadto na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za
ochrone wykonanych robot do odbioru koncowego. Uszkodzone lub zniszczone podczas robot elementy oraz
urzadzenia Wykonawca naprawi lub odtworzy na wtasny koszt.

e Koszt zabezpieczenia terenu objetego robotami nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wtaczony w wynagrodzenie umowne.

e Wykonawca bedzie pracowat na normalnie funkcjonujacym obiekcie. W przypadku prowadzenia robot
niebezpiecznych (wysokie rusztowania itp.) Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia ich realizacji
zgodnie z przepisami prawa i do prawidtowego zabezpieczenia tych robdt przed uszkodzeniem struktury
materialnej jak rowniez oséb przebywajacych w obiekcie.

e W okresie prowadzenia prac instalacyjnych wykonawca powinien uwzgledni¢ mozliwos¢ wykonywania innych
robot, ustug i dostaw prowadzonych na terenie obiektu przez réznych wykonawcow na zlecenie
zamawiajacego (m.in. budowa wystaw, dostawy sprzetu i wyposazenia, montaz oswietlenia ekspozycyjnego,
itp.)

b) Wymagania dotyczace ochrony srodowiska

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowal przepisy dotyczace ochrony S$rodowiska naturalnego.
W czasie trwania robot wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie
sie do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét budynku.

c) Wymagania dotyczace ochrony przeciwpozarowej

Wykonawca zobowiazany jest przestrzegac przepisy o ochronie przeciwpozarowej. Materiaty tatwopalne beda
sktadowane przez Wykonawce w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

d) Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych Bezpieczenstwa
i Higieny Pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca dostarczy na teren objety robotami i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa, a takze zapewni wyposazenie pracownikow w wymagana odziez i sprzet ochronny. Wykonawca
jest zobowiazany zachowad szczego6lng ostroznos$¢ podczas prowadzenia robot wewnatrz budynku oraz przy
prowadzeniu robot prac na wysokosci. Uznaje sie, ze wszystkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan
bezpieczenstwa okreslonych powyzej sa uwzglednione w cenie za wykonanie przedmiotu zamowienia okreslonej
umowa.

e) Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczecia robot do czasu odbioru ostatecznego. Po zakonczeniu robot Wykonawca zobowiazany jest do
uporzadkowania terenu objetego robotami pi usuniecia negatywnych skutkéw realizacji zamierzenia w obrebie
wszystkich terenow objetych skutkami przeprowadzonych robét.

f)  Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na terenie prowadzenia robét. Z uwagi
na powyzsze zapewni on wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
i urzadzen w czasie trwania robot. W przypadku ich uszkodzenia Wykonawca powiadomi bezzwtocznie

19/ 22



Zamawiajacego oraz bedzie z nim wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane jego dziataniem uszkodzenia instalacji.

Wykonawca zobowigzany jest rowniez do wykonywania badan kontrolnych i do uzycia innych dostepnych
sposobow stuzacych wykryciu istniejacej infrastruktury a nie wykazanej w informacjach przekazanych przez
Zamawiajacego.

g

Wymagania dotyczace odbioru koncowego

W terminie okreslonym w umowie, Wykonawca zgtosi Zamawiajacemu w formie pisemnej zakonczenie robot.
Zamawiajacy ustali termin odbioru koncowego, po uprzednim potwierdzeniu faktu zakonczenia wszystkich
robot. W trakcie odbioru koncowego Wykonawca przedtozy Zamawiajagcemu materiaty odbiorowe, w tym
protoko6t pomiardw, certyfikaty, dokumentacje techniczng budowlana, atesty wykorzystanych materiatow.

1.

2,

CZESC INFORMACYJNA

Przepisy prawne

Zgodnie z zapisem CZ. Il ust. 2 pkt 2.1 niniejszego PFU

Dysponowanie nieruchomos$ciami

Zamawiajacy posiada prawo dysponowania na cele budowlane nieruchomosciami, na ktérych ma by¢ realizowany
przedmiot zamdwienia.

Iv.

ZALACIZNIKI

Zatacznik nr 1 - Szczegotowa wycena (przedmiar) urzadzen, materiatéw oraz wszystkich prac zwiazanych z
realizacja przedmiotu zamoéwienia

PFU

s Wymagane Wymagana| Cena Wartos¢
Lp. Specyfikacja parametry ilose jedn. netto Proponowany typ
Urzadzenia
. Zgodnie ze
1 Modut ppdcentrah/koncentratora specyfikacja z 5 0,00 zt 0,00 zt
bez zasilacza
PFU
s Zgodnie ze
2 Dualne czujniki ruchu PIR +MW+AM specyfikacja z 34 0,00 zt 0,00 zt
- GRADE 3
PFU
Czujka zewnetrzna mikrofalowa o .
zasiegu 24 m, daszek Zgodnie ze
3 > ’ . specyfikacja z 1 0,00 zt 0,00 zt
przeciwdeszczowy i dodatkowa PFU
pokrywa tylna - GRADE 3
Zgodnie ze
4 | Sygnalizator dzwigkowo-optyczny | specyfikacja z 10 0,00 zt 0,00 zt
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Zgodnie ze
specyfikacja z
Oprogramowanie do integracji i PFU - do
5 programov ) zainstalowania 1 0,00 zt 0,00 zt
wizualizacji .
na wirtualnym
serwerze
zamawiajacego
Zgodnie ze
specyfikacja z
PFU -
6 I__lcenqel _(]esh konieczne do wymagana ilos¢ 60 0,00 zt 0,00 zt
integracji) co obstugi
strumienia z co
najmniej 60
kamer CCTV
Macierz dyskowa wirtualnego Zgodnie ze
7 | serwera z czterema dyskami specyfikacja z 1 0,00 zt 0,00 zt
twardymi po 4 TB PFU
Stacja robocza systemu integracji Zgodnie ze
I Ja rob Y 8racl | specyfikacia z 1 0,00zt| 0,00zt
- dwumonitorowa PFU
. . . Zgodnie ze
9 mctnzltg; <.1i0257tlac11 roboczej systemu specyfikacja z 2 0,00 zt
grac) PFU 0,00 zt
Zgodnie ze
10 (pli?ce'i-ll(:ztt)sowy ACO Ultra 2Ghz specyfikacja z 1 0,00 zt
PFU 0,00 zt
s Zgodnie ze
11 ZVlzltZie?rI](Ls,;?Z%ogr_eLJSK at. 6 do specyfikacja z 8 0,00 zt
4 PFU 0,00 zt
gniazda logiczne z wymiennymi Zgodnie ze
12 | wktadkami zgodnymi ze specyfikacja z 8 0,00 zt
standardem ACO PLUS PFU 0,00 zt
Kable i akcesoria instalacyjne
Zgodnie ze
Okablowanie czujnikow systemu | specyfikacja z
13 alarmowego PFU (YTKSYekw 3500 0,00 zt 0,00 zt
3x2x0,5)
Zgodnie ze
Okablowanie magistralowe | specyfikacja z
14 systemu alarmowego PFU (CAB4 1300 0,00zt 0,00 zt
0,75)
Zgodnie ze
. I specyfikacja z
15 | Okablowanie zasilajace PFU (OMY 1050 0,00 zt 0,00 zt
3x1,5)
16 | Materiaty instalacyjne kpl 1 0,00zt| 0,00zt _
Wykonanie instalacji, montaz urzadzen i uruchomienie systemu
. o Zgodnie ze
17 Wykonanie k_qncepql i _ specyfikacja z 1
dokumentacji powykonawczej PFU
Aktualizacja oprogramowania Zgodnie ze
18 | Avigilon Control Center 4 do specyfikacja z 1

aktualnej wersji 5.8

PFU
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Zgodnie ze
19 | Wykonanie systemu specyfikacja z
PFU
Zgodnie ze
20 | Oprogramowanie urzadzen specyfikacja z
PFU
Instalacja oprogramowania i Zgodmg z€
21 licencji specyfikacja z
PFU
Zgodnie ze
22 | Uruchomienie systemu specyfikacja z
PFU
Zgodnie ze
23 | Szkolenie uzytkownikow specyfikacja z
PFU
Urzadzenia 0,00 zt
Kable i akcesoria instalacyjne 0,00 zt
Wykonanie instalacji, montaz urzadzen i uruchomienie systemu 0,00 zt
Razem netto | 0,00 zt

Zatacznik nr 2 - Zataczniki graficzne (Architektura) :
a) Rzut ogdlny poziom P-4 (pdf.)
b) Rzut ogolny poziom P-2 (pdf.)
c¢) Rzut ogoélny poziom P-1 MSCH (pdf.)
) Rzut ogolny poziom P-1 RG (pdf.)
e) Rzut ogoélny poziom P1 ADM_MON (pdf.)
f)  Rzut ogdlny poziom P2 ADM_MDF (pdf.)
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